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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE (KOD CPV 45000000)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofypmwadzenia robo6t zgzanych zemontem
utwardzenia jezdni w ul. Asnyka (dr. gm. nr 1029640 w Deblinie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaithent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejinu;

ST 00.00.00 Wymagania ogolne; oraz roboty:

ST 01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysé@iowych

ST 03.02.01a Regulacja pionowa studzienekdmen podziemnych
ST 04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podia
ST 04.02.01 Warstwy odszapce i odcinajce

ST 04.04.02a Podbudowa (nawierzchnia) z mieszaigzkvigzanych
ST 06.03.02 Naprawa poboczy gruntowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dalacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego €#¢ stanowiyca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy,
korpus ziemny, wzel).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstymd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchupastoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzpeg organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowzujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stuzagcy do notowania zdargei okolicznagci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbiorow rob6t, przekazywania patedeinnej korespondenciji technicznej pauwtiy
Inzynierem, Wykonawg i projektantem.

Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez przez Zamawiagego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowigitha za nadzorowanie robot i administrowanie
kontraktem.

Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongweapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamitokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatga w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych
zalgcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakweg@be przez Zamawigjego, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgréb zwgzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezitine do wykonania robét, zgodne z dokumentamjojektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera.
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Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw ghecych do przejmowania i rozktadania olen od ruchu na

poditaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wijzaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstwy scieralrg a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sdea do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniegej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e nawierzchni shica do przenoszenia obgén od ruchu na podi@. Podbudowa
moze skitada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna ¢@z podbudowy spetniafa, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wodypzm i przenikaniem @stek podiga. Maze
zawierd warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefivdienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni teycej powyzej.

Odpowiednia (bliska) zgodnd&¢ - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjedi

przedziat tolerancji nie zostat okfeny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla

danego rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazrony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy meaodwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzen chrongcych ludzi i srodowisko przed uegliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsaa jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera/kierownika Projektu, w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

Przedsewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gmdenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniegcego padczenia.

Przetargowa dokumentacja projektowa - czs$¢ dokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #o (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twageze czs¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie maee polegéa na
wykonywaniu robét zwjzanych z budow; modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych roboét, bezpieaz#wo wszelkich czynrigi
na terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektows, ST i
poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okr&onym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigsnawnymi i administracyjnymi, lokalizagji
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wspohrzdne punktow gtéwnych trasy, dziennik budowy orazadegzemplarze dokumentacji projektowej i
dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadi@a ochrog przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone laiszzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbétowych warunkach umowy, uadigiajpcym podziat na dokumentagprojektowvy:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektowy oraz projektow
dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentaciji projektowej, kddkVykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodn#&¢ robot z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkadakumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera stanows czgs¢ umowy, a wymagania oldene w chéby jednym z nich $ obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeiitac

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw obouje kolejndé ich
waznasci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoinydhOgdélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktéry podejmie decyzjp wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiaréw okseonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatly zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w Skdy uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalne gsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow eneéntow
budowli musz wykazywa& zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST i
wplynie to na niezadowakgjg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownieaszkWykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy - budowa ,potiem”
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaisitniecych

.....

itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realiz&ontraktu, & do zakaczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Na czas prowadzenia rob6t Wykonawca unmzadzi¢c i utrzymywa zaplanowany objazd do
poszczegodlnych obiektow — objazd ten jest paamy z narzuconym sposobem realizacji inwestycji.

W przypadku, gdy Wykonawcadazie realizowat inwestyejw inny sposob lub ugzlzi objazdy po
nowej trasie to jest zobowdany przed przyspieniem do robdét przedstaivinzynierowi do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zadzagcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W zalenosci od potrzeb i pospu robot projekt organizacji ruchu powinien ¢bya biegco
aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekyargzacji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdét Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnalty, itp., zapewgtay
ten sposob bezpiearwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocgoiow dziea i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezimniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach scidewh okrélonych przez layniera,
tablic informacyjnych, ktorych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjne ¢ba

utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cere kontraktov.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub doébr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszazeib
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévégdiojazdowych,

2) srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@sdnbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne g sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem osGb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangarem wywolanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkony.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone daozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robdt bda miaty aprobat techniczig wydary przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okfkjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialtow na
srodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdét, a zakmczeniu robot ich
szkodliwags¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zéf wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien ahay
zgock na wycie tych materiatdw od wéaiwych organow administracji patwowe.

Jezeli Wykonawca uwyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sgecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wlasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochtommstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladaaoych wiacicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wiagiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzety@minstalacji i urgdzer w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwezasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urzdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgza robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtoczmieviadomi Irzyniera i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczej wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkwa instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonguhn przez
Zamawiajicego.
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Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowepsveslztwie budowy, spowodowane jego dziatétmn

Inzynier kedzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych palny Wykonawg a
wiascicielami nieruchomi i dotycacych korzystania z wiasia i drog wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier ani Zamawiajcy nie lpdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nied${ one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie olgien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa sie¢ do ustawowych ogranicéenaciskédw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatbw i wyposmia na i z terenu robdét. Wykonawca uzyska wszethezlzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wkwych wiladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dalizie powiadamiat lzyniera. Ireynier maze polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powoglig¢ nadmierne
obcigzenie osiowe nie ¢ala dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadal za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.10. BezpiecZsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetnigtych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oré& zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s§, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokrelonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremrobdét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robot od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zékeenia robot przez syniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymawoi@inmmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djifelementy bylty w zadowalgiym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Je&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien
rozpocac roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zarglzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytycziedre g w jakikolwiek sposob zwizane z
wykonywanymi robotami i fdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tpdstanowié podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychaw w
odniesieniu do spetu, materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposéb
ciggty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiakopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwrane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokiygkonawca, z wyjtkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spiegi dostarczonej przez igniera.

1.5.13. Réwnowzno$¢ norm i zbiordw przepisow prawnych

Wszystkie normy cytowane w niniejszej dokunagjitniezalenie od dobrowolngci ich
stosowania (Ustawa z dn. 12 wsze 2002 r. o normalizacji Dz.U Nr 169 poz. 138&we pén. zm.) jak
rowniez PN i BN usunjte ze zbioru PKN (przeniesione do archiwum akt ndvyyraktowa jako wymagania
kontraktowe.
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laynier mae zdecydowa o obligatoryjnéci najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw (na wniosek lub bezoskit Wykonawcy) o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej.

W przypadku, gdy powotane normy i przemsypaistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewom@jrowny lub wyszy poziom
wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmizenia i pisemnego zatwierdzenia
przez lrzyniera.

Rénice pomé¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamigami musz byé doktadnie
opisane przez Wykonaw¢ przedtaone Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostabo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy lgda uwazane za wlasnigé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowdzany jest powiadonii Inzyniera i posipowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w
wyniku tych polecaé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bkynier po
uzgodnieniu z Zamawiagym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdkwoty,
o0 ktoéry nalezy zwickszy¢ cere kontraktovy.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawkyrierowi szczegoOtowe informacje dotyce
proponowanegozrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyotateriatbw i odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia.

W przypadku nie zaakceptowania przezyhiera materialu ze wskazanegoddia, Wykonawca
przedstawi do akceptacji materiat z innegadia.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegiddia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z
tegozrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materialy
uzyskane z dopuszczonegi@dta w sposob goly spetniag wymagania ST w czasie pegt robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwvotel wigcicieli i odngnych wtadz na pozyskanie
materiatow zezrodet miejscowych vgiczapc w to zrédta wskazane przez Zamavdiaggo i jest zobowgzany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi tgnierowi do zatwierdzenia dokumentagawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamrzez siebie met@dwydobycia i selekcji, uwzgtniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organ6w admirggtpaistwowej i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialitaza spetnienie wymagdalosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcbymaterialéw, dzieawy i inne jakie okzg
si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatow do robdét.

Humus i nadklad czasowo zth§ z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bdg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekulywacji terenu po ukczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@a terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera.

Wykonawca nie ¢dzie prowadz zadnych wykopoéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chibaizyska na to pisemrzgod: Inzyniera.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera, jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow
do innych robo6t, i te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przeziyniera.
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Kazdy rodzaj rob6t, w ktdrym znajdyjsie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawc
wykonuje na wtasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Je&li dokumentacja projektowa lub ST przewiglunozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie daym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie bada wymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialer moe by
pé&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane imaatedo czasu gdydala one uyte do robat,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i wiasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez Irtyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatowdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Ayniera lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow
Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbkteriatdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkaiwosci. Wyniki tych kontroli kedg stanowt podstaw do akceptacji okionej partii
materiatobw pod wzgddem jakdci.
W przypadku, gdy liynier kpdzie przeprowadzat inspekcjwytwérni, musz by¢ spetnione
nastpujgce warunki:
a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspéiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsieza
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier kxdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwérni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizatjit,
c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i bagaych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spyi, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien léyzgodny z
oferty Wykonawcy i powinien odpowiadgood wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym eprzireyniera; w przypadku braku ustalew
wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprzit bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgniera kopie dokumentéw potwierdzeych dopuszczenie sptm do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidunozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera, nie mee by p&zniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robo6t i wkaiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdw transportu powinna zapewfijgrowadzenie robot zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umew
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazayabspetnig wymagania dotycge przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéwa i innych parametrow technicznycBrodki
transportu nie spetnige tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnegeytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami ha drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragtdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, zh izgodné¢ z dokumentag projektowvs,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robotaopwanym przez Wykonawcoraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceewi planie i wyznaczenie wysad®@ wszystkich
elementow rob6t zgodnie z wymiarami iednymi okr&glonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera.

Bledy popetnione przez Wykonawov wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgarusunégte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyikiem, kiedy dany bid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgstikprzez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngi za ich doktadng.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéot @da
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoive ST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimera uwzg¢dni wyniki bada materiatéw i robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwazang kwestk.

Polecenia Iayniera powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera pod gréba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfoduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia
jakasci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposob wykonywania
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét pamupcy wykonanie robot zgodnie z
dokumentagj projektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawier&

a) czs$¢ 0goblrg opisupca:

— organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaabot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

— sposbb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowad¢ wykonania poszczegoélnych elementow
robot,

- system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakd wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprgt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumaghego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza ziggowadzenie bad,

— spos6b oraz form gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i fernpnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i umdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedititia wiasciwosci w czasie transportu,
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— sposob i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegoélnych elementow robat,

— sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osign¢
zalazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakgci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkzdne do pobierania probek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolkyimiera mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tarmmedkine, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hygnierowiswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajwymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier kpdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach
dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu habtod
badawczych. Jeli niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocihgniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansunite i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lagateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki kedg pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mody¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier bedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez kyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawao badé wykonywanych przez kyniera lgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przamiera.

Na zlecenie layniera Wykonawca dilzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgnzez Wykonawg usungte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowychdd pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez/imera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomilatu badania, Wykonawca przedstawi nanpe ich
wyniki do akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie
pé&zniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane trynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Remont utwardzenia jezdni ul. Asnyka (dr gm. n8&ap) w Qrblinie
ST 00.00.00 Wymagania ogéine



12

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, petainia probek i badania materiatdw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producenaterialdbw powinien udzi€limu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, poprzez
migdzy innymi swoje badaniagtizie oceniad zgodné¢ materialdw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikdw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materiatéw i prowadé&ibadania niezammie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to leynier oprze si
wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétnmoateriatow i rob6t z dokumentagprojektows i ST.
Moze réwnie: zlecik, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub dodatkowych khada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgspowtdrnych lub dodatkowych batla
pobierania probek poniesione zogtanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. deklaracg zgodndci na znak CE ze zapewniono zgod&§é danego wyroby lub procesu jego wytwarzania
Z zasadniczymi wymaganiami [4],
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polskg Normg lub
— aprobag techniczig, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy (lub PN-
EN), jezeli nie g objete wymaganiami ok&bonymi w p. 1 i ktére spetniajwymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumergy wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robotthizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badaeds dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymaga beda odrzucone.
UWGA.
Wszelkie normy cytowane w niniejszpg8yfikacji w przypadku gdy cytowamorne:
- zasgpiono nowy — stosowé& wg wymaga nowo wprowadzonej normy (patrz p-kt 1.5.13.),
- norme wycofano bez zagpienia — stosowawymagania cytowanej normy jako wymagania
kontraktowe.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngivowigzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kdaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnéé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwacymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsoainy budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowye¢tizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy ¢xla czytelne,
dokonane trwattechnily, w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebd¢da oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i bryniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robat,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robét,

— przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

— daty zarazdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robot zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robat,
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— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatumpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przes irakcie wykonywania
robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdot,
- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem,
kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z paden, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydsb przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Irkyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pagdeig zaznaczeniem ich przgja
lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak strop umowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robot przeprdrease w sposéb cigty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikhdan Wykonawcy lgdg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostpnione na kadezyczenie Iyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d1lg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomiied
zabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyels zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do vaglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okragla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z do&ntacy
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu lrzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru fedg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od oba@zku ukaczenia wszystkich robo6t. 8lne dane zostan
poprawione wg instrukcji kyniera na gimie.
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Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z ¢ztasciag wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie agkoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugdsci i odlegtaici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w i jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, eba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez lrzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduazie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddly przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w SposOb agty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotalee
w przypadku wysfpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzea girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficz lzda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etpsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiarow. W razie braku miejsca szkice radm/¢ dofczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony zyhiera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajas¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaizulegra zakryciu.

Odbioér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiviajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pogpu robét.

Odbioru rob6t dokonuje aynier.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcoemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolaydi powiadomienia o tym fakcie dgniera.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentow zawiecsgich
komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawmiaw konfrontacji z
dokumentagj projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbioér czsciowy polega na ocenie #oi i jakasci wykonanych cgsci robét. Odbioru ogciowego
robét dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiob6t dokonuje trynier.
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8.4. Odbior ostateczny rob6t
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie raettego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartgsci.

Calkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegcgdrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiadomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakéczenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzprzez Zamawiggego w oObecriwi
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbieemja roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie
przedt@onych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z
dokumentagj projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapoginez realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rafzdipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robé6t aafgowych lub robét uzupemniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czysdaoioi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢é wykonywanych robot w poszczegdélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndekiacy projektova i ST z uwzgtdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplezeéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszog wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobaany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdavuyri ew. uzupetniajce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargggeh (np. na przebudowa linii telefonicznej,

energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanich robot wiécicielom
urzadze,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdém przygotowania dokumentacyjnego niglg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaomiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrige lzda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdicggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunighcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyobhor zwhpzanych z usuegtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaiadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczhgtro
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Podstaw ptatngci jest cena ryczattowa ustalona przez Wykongela danej pozycji kosztorysu.
Kwota ryczattowa pozycji kosztorysowegdrie uwzgédnia® wszystkie czynnéei, wymagania i
badania skladage st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji projekigjw
Kwoty ryczattowe roboét érla obejmowé:
— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,
- warteé¢ zwytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
— wartas¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST 00.00.00
Koszt dostosowania ¢ido wymaga warunkow umowy i wymaga ogolnych zawartych w ST
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olome w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione witaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzatji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopijgsta Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robat,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzzdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizaajihu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowsgpionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a)usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z @gaiejszymi zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy, moiia
rozbiodrki, tablicy informacyjnej oraz ogltoszenianzaerajgcego dane dotygze bezpieczestwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953 zpi@jszymi zmianami).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz. U. Nr 14, poz. 60 z goiejszymi zmianami),

4. Ustawa z dn. 13 czerwca 2013 r. o zmianie ustawyymbach budowlanych oraz o ustawy o systemie
oceny zgodngi (Dz.U z 2013 r. poz. 898 z pdiejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 12 wrZgia 2002 r. o normalizacji (Dz.U. Nr 169 poz. 138Baz z pdéniejszymi
Zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH (CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczejyymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z pracami geodezyjnymi zganymi z realizowaninwestycj.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana gidkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.3.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiydai prowadzenia robét zgzanych zemontem utwardzenia
jezdni w ul. Asnyka (dr. gm. nr 102964L) w @blinie i obejmup:
» odtworzenie trasy i punktéw wysal@owych przy liniowych robotach (drogi),
» wykonanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej.
W zakres w/w rob6t wehodzn/w czynndci:
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalmowe punktow gtdwnych osi trasy i punktéw wysé&owych (reperéw
roboczych dowgzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizowami- drogi,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty oraz odbhamaia uszkodzonych punktéw,
— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramcobét,
— przeniesienie punktdw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobdt,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznanmeentaryzacji powykonawczej przebudowanej ulicy.

1.4. Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Odtworzenie trasy i punktow wysod@owych — zaléenie poziomej i wysok&iowej geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;.

1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasyilqty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wysokavego lub samodzielny znak wysdk@wy, ktdrego wysokét
jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu unuzsay w punktach osnowy geodezyjnej.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomaysokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementéw projektu w terenie oraz gegjheg obstugi budowy.

1.4.6.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcypwdowanej drogi i spogelzenie zwazanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Pozostate okidenia podstawowe gs zgodne z obowkujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w w ST 00.00.00 ,Wymagania Iogo.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za fgkdch wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektova,
specyfikacy techniczg i poleceniami layniera.

Ogéine wymagania dotygze robdt podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne".

2. MATERIALY

2.1. Znaki geodezyjne utrwalenie trasy

Do utrwalenia punktéw gidwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwidziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhdgookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gsarobot ziemnych, wgsiedztwie punktéw zatlamania trasy, powinny ¢nie
$rednie od 0,15 do 0,20 mi diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktdéw naglestosowad paliki drewniane érednicy od 5 do 8 cm i diugoi okoto 0,3 m,
a dla punktow utrwalanych w istraepj nawierzchni bolce stalowesednicy 5 mm
i dtugasci od 4 do 5 cm.

,Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,5 m i przekroj prostaiay.

2.2. Znaki geodezyjne osnowy geodezyjnej
W przypadku odtwarzania punkty poziomej osngegdezyjnej naley zastabilizowé znakiem przewidzianym w
wytycznych technicznych G 1.9 t.j. katalogu znalkgeedezyjnych oraz zasad stabilizacji punktow.
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3. SPRZET
Do wykonania prac pomiarowych najestosowa nasg¢pujacy sprz:t:
- teodolity lub tachimetry,
- stacje robocze,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.
Zastosowany spgzpowinien spetni&ponadto wymagania podane ve¢gz ST 00.00.00 "Wymagania ogolne".

4. TRANSPORT
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Prace przygotowawcze obejmujszystkie czynnii, ktérych wykonanie w pasie drogowym jest nieotize przed
przystpieniem do robét drogowych.

5.1. Prace pomiarowe realizacyjne

5.1.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboyziujagcymi instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). Przed
przysypieniem do robdt Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizagt i wspoétrzdne
punktéw gtéwnych trasy.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zanjgeggo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezloine do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinnybprzeprowadzone przez osoby posigcajpdpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforméwazyniera o wszystkich btlach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtownych trasy i (lub) reperéw roboczyche@y te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektoweg ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzi istoin niezgodné¢ to powinien powiadondi o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinyé bmieniane przed pagjiem odpowiedniej decyzji przezAymiera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynilgag z rénic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych
rzeczywistych, akceptowane przezyniera, zostaym wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku ajaela Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpigy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez lzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i kiynposrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wytmy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatcze
powinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrevszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dlazdgo prowadzenia robét, to zogtame odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecongrawidtowej realizacji robét nalg do obowdzkéw Wykonawcy.

5.1.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasy i punktow wysokiciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwpewinny by zastabilizowane w spos6b trwaly, prziyciu pali
drewnianych, bolcow stalowych lub stupkéw betonowya take dowizane do punktéw pomocniczych, pmaych
poza granig robét ziemnych.

Zamawiajcy powinien wyznaczyrobocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdhwsi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie.

Repery robocze ndle zalaryé poza granicami robdt zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrjeych budowlach wzdtutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocmdery zatary¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wsgfb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Rzdne reperdéw roboczych najeokreslac z talky doktadndcig, abysredni bhd niwelaciji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosa¢ niwelacg podwdjrg w nawzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny dyvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyr&ne i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ¢znej.
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5.1.3. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nailg wykona w oparciu o dokumentacprojektovy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinpawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoeej w
dokumentacji projektowej.

Qs trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrednich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leezrzadziej rii co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczorsgjtmsy w stosunku do dokumentacji projektowej mieze by
wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécig do 1 cm w stosunku doednych
niwelety okrélonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalania osi trasy w terenie rigleuzy¢ materiatdbw wymienionych w p. 2. usgaie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robdtypae odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnizonymi
poza granig robot.

5.1.4. Wykonanie powykonawczej dokumentacji geofiesy

Po zakaczeniu budowy nalg sporadzi¢c geodezyja inwentaryzag powykonawcz w celu zebrania aktualnych
danych o przestrzennym rozmieszczeniu elementovospaglarowania dziatki. Prowadzenie prac i spiwenie
dokumentacji zgodne z Rozpadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwa z dn. 21.02.1995 r. w
sprawie rodzaju i zakresu opracdwgeodezyjno-kartograficznych oraz czyéciogeodezyjnych obowkujacych w
budownictwie. (Dz.U. Nr 25 poz. 133) [8].
Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatea:
1) akta posfpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Sposo6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowapicie 3 oraz forgndokumentow naley uzgodné

Sporzdzory dokumentagj powykonawcz nalezy:
- oryginat przekazado Gsrodka Dokumentaciji Geodezyjno-Kartograficznej,
- kopie przekazaKierownikowi Budowy (dadczy¢ do dokumentaciji budowy).

5.2. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi

5.2.1. Zebranie materiatéw i informac;ji
Wykonawca powinien zapozfiaie z zakresem opracowania i uzyékal Zamawiajcego instrukcje
dotyczice ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powsgkeczych.
Pomiary powykonawcze powinny bpoprzedzone uzyskaniem gradkéw dokumentaciji geodezyjne;j i
kartograficznej informacji o rodzaju, pddeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (pozioneysokasciowej)
oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.
W przypadku stwierdzeniage w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonaietaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, natg powiadomé o tym Zamawiajcego.
Przy analizie zebranych materiatow i informacjieas ustalt:
— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiarow
powykonawczych,
— rodzaje uktadéw wspokezinych i poziomow odniesienia,
— zakres i sposéb aktualizacji dokumentéw bazowyohjdupcych sé w osrodku dokumentaciji o wyniku pomiaru
powykonawczego.

5.2.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nafg wykona: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punksbmapce;
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczhyagdopunktéw oraz aktualizacppis6w topograficznych,
zbadanie wizur poradzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie gpisé rozeznanie odsiie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomieklasy oraz osnowy pomiarowe;.

Nastpnie naléy pomierzy wznowiory lub zat@zorng osnowe, a nasipnie wykona pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukep-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz
tres¢ dodatkovg obejmujca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometrag, znaki drogowe, punkty
referencyjne, obiekty mostowe zdnymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym,
zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenifuetkami i bramami oraz z podzialem na trwate itnviete, rowy,
studnie z ichirednicami, przekroje poprzeczne drdg co 20+50 ma omae elementy wedlug wymaga
Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe natg wykona& przy pomocy sprtu komputerowego. Whniesienie pomierzonejdraa
map; zasadnicg oraz map katastralg nalezy wykona metod, klasyczn (kartowaniem i kréleniem ecznym) lub
przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiz@go naleéy uzupeiné o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktuatsamy technilg z jaky zostata wykonana mapa (numerygmrglednie analogow).
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Dokumentagj geodezyjn i kartograficzi nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z
podzialem na: akta pegtowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeata@ghniczia przeznaczondla
Zamawiajcego i dokumentagjtechniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposéb skompletowania i foendokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z csrodkiem oraz ustadi
czy & dokumentagj nalezy okaz& Zamawiagcemu do wgldu.

5.2.3. Dokumentacja dla Zamavgeggo
J&li Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasfpujgce materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdmescia, ktérg wymieniono w punkcie 5.2.2,

— kopie wykazéw wspétrdnych punktéw osnowy oraz wykazy wspéhimych punktéw granicznych w postaci
dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotdéw przekazania znakéw geodezyjnyath @chror,

— kopie opis6w topograficznych,

— kopie szkicow polowych,

— nasnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczg oraz wydruk ploterem tych map,zgdi mapa realizowana jest
numerycznie,

— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamaydgago.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jaw robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne§.p
Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmodva

— wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg rob6t geodezyjnych, ktéra powinna zapewniozliwosé
Sledzenia przebiegu prac, oceniania ich fgkoraz usuwania nieprawidtowa mogicych mi€ wptyw na kolejne
etapy robdt,

— kontrok prowadzon przez stiabe nadzoru (layniera),

— przestrzeganie ogoélnych zasad prac dkrgich w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5,

— sporzgdzenie przez Wykonawaobot geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robot.
Kontrok jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséowych naley prowadzé

wedtug ogoéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%) zgodnie z wymaganiami .
Dokumentacja powykonawcza podlega pi@y do zasobdéw €odka Dokumentaciji Geodezyjno-Kartograficznego.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkobmiarovg prac pomiarowych jest:
- 1 km odtworzonej trasy w terenie,
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestscd obmiaru robét drogowych.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru rob6t przygotowawczych dokonujewedtug zasad podanych w ST 00.00.00 "Wymaganiame§o
Odbiér robot zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie ¢@se na podstawie szkicéw i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjikifre Wykonawca przedktadaziymierowi.
Operaty z przenoszenia punktéw osnowy i dokuaogm powykonawcza nie ra@ zostéd odebrana przed przgiem
do zasob6w @odka Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgodlIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania prac pomiarowych obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osi t(eeygi i obiektow/sieci) i punktéw wysokociowych,

- uzupetnienie osi trasy (drogi i obiektow/sieci) dtawymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytiyezeniem dodatkowych przekrojow,

— wyznaczenie punktéw roboczego pikiaidrasy,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrom& iprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedlug wymaga
dokumentacji technicznej,
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- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawckeprzekazanie jej do zasobdéwsiOdka Dokumentacii
Geodezyjno-Kartograficznej,
- koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsz ST obejmuije:
— roboty tymczasowe, ktéregaspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale sjeprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysge, ktére g niezkedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameoth6t tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robaot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwgntaciji geodezyjnej i kartograficznej

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdatGiK 1978.

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

7. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

8. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.

9. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe

10.Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dn. 21.02.1995 r. w sprawie rodzaju i
zakresu opracowiageodezyjno-kartograficznych oraz czykciqgeodezyjnych obowzujacych w budownictwie
(Dz.U. Nr 25 poz. 133)

11.Wytyczne techniczne G1.9 Katalog znakéw geodezyjroraz zasady stabilizacji punktow, wydanie piemvsz
GUGIK 1984 r

12.Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyaetdgraficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zpi@jszymi zmianami)
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 03.02.01a REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZADZEN PODZIEMNYCH
(KOD CPV 45231300-8).

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczagjvymagania dotyege wykonania i odbioru robot
regulacji pionowej studzienek dla adzex podziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana flkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w p. 1.3.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji yaa prowadzenia robo6t zwkanych zremontem
utwardzenia jezdni w ul. Asnyka (dr. gm. nr 1029640 w Deblinie i obejmup:
* regulacja pionowa pokryw zaworow (wodggowych),
* regulacja pionowa studzienek dla wlazow studzi€kahkalizacji sanitarnej).

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okfkenia podstawoweaszgodne z obowgizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania logd pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze robdt podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne"1pk.

2. MATERIALY
2.1. Materiaty do wykonania regulacji pionowej urzadzen podziemnych
Do przypowierzchniowej naprawy (regulacji) stighek dla urzdzea podziemnych nals uzy¢:
* materiaty otrzymane z rozbiérki studzienki, nadejsé¢ do ponownego wbudowania,
e materiaty nowe, &dagce materiatem uzupetniggym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw,
jak materiat rozbiérkowy.

2.2. Mieszanka betonowa.
Podwyszenie studzienek wykoéa betonu:
- C16/20 - pokrywy zaworéw, wiazy do studzienek karaadji,
wg PN-EN 206-1:2003 Beton. €2 1: Wymagania wisciwosci, produkcja i zgodn [1]

2.3. Wiazy kanatowezeliwne.

Wiazy kanalowe (w przypadku koniecZoio wymiany) naley stosowa wilazy zeliwne typu
cigzkiego odpowiadajce wymaganiom PN-EN 124 Zwiezenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych
do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego. Zgs&dnstrukciji, badania typu, znakowanie,
sterowanie jak&ia [2].

Zgodne z systemem wbudowanych wtazéw. \&fysi 3 rodzaje wlazow:
a) wiazy kanatower. 600 mm typ cizki (D400),
b) wiazy kanatower. 400 mm typ cizki (D400),
c) wihazy kanatowe 400x400 mm typeeki (D400).

3. SPRZET
3.1. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej studzigi dla urzgadzen podziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykézs¢ mazliwoscia korzystania z

nastpujacego spretu:

* miota pneumatycznego,

* sprzarki powietrza,

» dzwigu samochodowego,

* sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).
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Sprzt i $rodki transportu muszby¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii i us&dw
wykonywanych robo6t oraz wymogow wynikaych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT
Transport mieszanki betonowej (w tym warunkizag transportu) do miejsca jej uktadania nie
powinien powodowé&
* segregacji sktadnikow,
e zmiany sktadu mieszanki,
e zanieczyszczenia mieszanki,
« obnizenia temperatury przekraczeggo grani¢ okreslong w wymaganiach technologicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania naprawy (regulaciji)
Wykonanie naprawy(regulacji) polegegj na regulacji pionowej piyty, wiazu do studzietkb
pokrywy zaworu, obejmuje:
- roboty przygotowawcze
e rozpoznanie usytuowania studzienki w stosunku dgerachni,
» okreslenie stanu studzienki po odkopaniu,
* wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
* Wwyznaczenie poziomu wilazu po regulaciji,
- wykonanie regulacji (naprawy)
e napravg studzienki (w przypadku takiej potrzeby),
* dokonanie regulacji,
Uwaga. Wszelkie prace zgzane z wykonaniem regulacji masky¢ wczeniej zgtoszone jednostce
zaradzapcej siecy i odebrane przea jednostk.

5.2. Roboty przygotowawcze
Rozpoznanie usytuowania studzienki w stosunknadaerzchni polega na:
e ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
e okre&sleniu stanu nawierzchni w bezgednim otoczeniu studzienki,
e rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwgdeenia.
Powierzchng przeznaczando wykonania naprawy akceptujezyniera.

5.3. Roboty zwjzane z regulacy wlazu na teleskopie

wilaz zeliwny
lub wpust deszczowy
zeliwny B425 lub D400

rura ‘ I r
teleskopowa I

uszczelka b !

do rury
teleskopowej /ﬁ ! é
1)

] 1

rura karbowana

W przypadku konieczrigi obnizenia wtazwzeliwnego, naley:
* zdemontowawilaz wraz z rug teleskopow,
* przyci¢ rurg trzonowy 0 odpowiedry diugaic, o ile jest to konieczne,
» zalazy¢ nowg gorm uszczelk do rury teleskopowej i ustagvja na odpowiedniej wysokaei,
* zamontowa ponownie istniejcy wtaz, o ile nie zostat uszkodzony.
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W przypadku konieczrigi podwyzszenia whazueliwnego, o wart& do 10 cm, natey:
» zdemontowéa wiaz zeliwny wraz z rug teleskopow,
* zalazy¢ nowa gorm uszczelk do rury teleskopowej i ustaévja na odpowiedniej wysokaei,
* zamontowa ponownie istnigjcy wtaz, o ile nie zostat uszkodzony.

W przypadku konieczriai podwyzszenia wiazueliwnego, o warté& wieksz niz 10 cm, nalgy:
» zdemontowaistniepcy whkazzeliwny,
» zdemontowa rure teleskopow,
* wstawi nowg rure teleskopow (dtugi teleskop),
» zalazy¢ nowg gérm uszczelk do rury teleskopowej i ustatvja na odpowiedniej wysokai,
e zamontowa ponownie istnigjcy wiaz, o ile nie zostat uszkodzony.

Uwaga: w przypadku uszkodzenia mechanicznego whgikonawca wymieni go, na swoj koszt, na
nowy wiaz, o parametrach nie gorszych od uszkodymne

5.4. Roboty zwhzane z regulachy whazéw fi 400 lub 400x400 wykonanych na stkach
betonowych/ptytachzelbetowych.

wiaz zeliwny-B+25-

stozek
betonowy

|
|
l
|
T
I
I

rura karbowana

W przypadku konieczrioi obnizenia wiazuzeliwnego, nalgy:
» zdemontowéa wiaz,
» zdemontowa stazek betonowy lub phy,
» przycigé rure karbowarn o odpowiedni dlugasé, o ile jest to konieczne,
e ustawt stazek betonowy na odpowiedniej wysakq o ile nie zostat uszkodzony,
e zamontowa ponownie istnigjcy wikaz, o ile nie zostat uszkodzony.

W przypadku konieczrigi podwyzszenia whazueliwnego, naley:
e zdemontowawlaz,
* zdemontowa stazek betonowy,
» ustawt stazek betonowy na odpowiednie] wysdkona podsypce ttuczniowej lub piereniu,
« w przypadku, gdy konieczne jest podiwsyenie rury karbowanej, nale zastosowa
»przedtuzki” o odpowiedniej dtugéci,
e zamontowa ponownie istnigjcy wikaz, o ile nie zostat uszkodzony.

5.5. Roboty zwizane z regulacy wiazow fi 600 na ptycie lub komorzezelbetowej

W przypadku konieczrioi podwyzszenia wiazueliwnego, nalgy:
e zdemontowawlaz,
* utozy¢ gotowe piefcienie wyréwnujce lub wybetonowacokot (beton nie iszy niz C16/20),
* zamontowa ponownie istnigjcy wtaz, o ile nie zostat uszkodzony.
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5.6. Roboty zwizane z regulacy pokryw zaworow

Podwyzszenia pokryw zaworow wykotgoprzez wykonanie wylewki betonowej (C16/20) wokddy
ostonowej wg schematow przedstawionych pepilnzynier podejmie decyzjo ewentualnej wymianie
skrzynek ulicznych z uszkodzonymi pokrywami na dzezekazania placu budowy.

W przypadku zastosowania przez $diaieli sieci obudéw zawordéw i wrzecion statych iprzypadku
konieczndci znacznego podniesienia zaworu wykbmgmiare obudow i wrzecion w porozumieniu z
wilascicielem uzbrojenia.

OBUDOWA TELESKOPOWA TELESCOPE CASSING
OBUDOWA STALA CASSING FIXED

| — 3 Cochy konstrukeyjne  Pozycja  Caéé, Part

y [Kapur,
Hood

Proil sizlowy ccyrkowany
Stal Felzns

.
§
5
.5
5
&

EN-GJS400-15
PN.EN 1563:2000

Wylewka betonowa.

StalFefZns, Stal nierdze
PN-EN SO 1234:2001

Polictjen PE

wokot rury osfonowej
\ N

Polietyen PE

Rura oslonowa, ketrierz, kielich
oraz pockladka oporowa
wkonana z poietyenu PE

Polietyen PE

Stal, Stal rierdzwna
Set screw PNISO 7053; 1994

RO

UWAGA. W przypadku zbyt kréikiej rury ostonowej i wrzeciona
wymienié na nowe

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien:
uzyska& wymagane dokumenty, dopuszexs wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty na znak bezpieet®va, aprobaty techniczne, certyfikaty zgogmodeklaracje
zgodndci, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawihyy
sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

6.2. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktore nale wykona w czasie robot podaje tablica 3.
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Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie rob6t

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw ngzt:élgvmc Wartdsci dopuszczalne

1 | Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej| do
wykonania naprawy 1raz
2 | Roboty rozbiérkowe

Niezkedna powierzchnia

1 raz Akceptacja nieuszkodzonych

materiatow
3 | Szczegodtowe rozpoznanie usytuowania i . .
decyzjg 0 sposob?e regulacji / 1raz Akceptacja Iyniera
4 | Regulacja studzienki Ocenagia Wg p. 5.
5 | Utozenie nawierzchni Ocenaggita Wg p. 5.
6 | Potazenie studzienki w stosunku do otaczaj 1 raz Pokrywa studzienki - w poziomie
nawierzchni nawierzchni

6.3. Badania wykonanych rob6t

Po zakaczeniu robot naley sprawdzé wizualnie:
* wyglad zewrgtrzny wykonanej naprawy w zakresie wydjli, ksztattu, wymiarow,
* poprawndé¢ profilu podiwnego i poprzecznego, namujacego do otaczagej nawierzchni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarows jest 1 szt. wykonanej regulacji studzienki (pakyyzaworéw lub wiazy).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdblne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.09mdbania ogdlne” p. 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumensapjojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem teji wg p. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

* roboty rozbiérkowe,

* regulacja (naprawa) studzienki.
Odbidr tych robdét powinien ldyzgodny z wymaganiami pkt 8.2 ST 00.00.00 Wymagagi@ne oraz
niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ za 1 szt. regulacji wysoko studzienek urglzer podziemnych nale przyjmowa zgodnie
Z obmiarem wbudowanych materiatéw oraz wynikéw pndiv i bada laboratoryjnych.

Cena regulacji studzienki dla gdzen podziemnych obejmuje:

* roboty pomiarowe i przygotowawcze,

» dostarczenie materiatow,

» wykonanie rozbidrki nawierzchni i studzienek,

» wykonanie wykopu,

+ monta elementéw studzienek z odpowiednim usytuowaniemsokgiciowym wraz z
pielegnacp betonu,

* wykonanie izolacji,

e zasypanie wykopu warstwami z zagczeniem zgodnie z dokumentggjojektows i ST,

e odtworzenie nawierzchni i doprowadzenie terenutdolspierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 206-1:2003 PN-EN 206-1:2003 Beton.¢éz 1: Wymagania wiciwosci, produkcja i
zgodna¢ [1]

[2] PN-EN 124 Zwi@éczenia wpustdw i studzienek kanalizacyjnych do eaxdghni dla ruchu
pieszego i kotlowego. Zasady konstrukcji, badanputwnakowanie, sterowanie
jakoécia

[3] PN-EN 1917:2009  Studzienki wlazowe i niewtazow betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego
witdknem stalowym relbetowe

[4] BN-73/3233-03 BN-73/3233-03 Ramy i oprawy pokry

[5] ZN-96/TP SA-023  Telekomunikacyjna kanalizacgblowa. Studnie kablowe. Wymagania i badania
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
(CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczaejymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonaniem koryta i profilowania i zagczenia podia.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jakaichekt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu ilieseji
rob6t wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robé6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robot zgzanych zremontem utwardzenia
jezdni w ul. Asnyka (dr. gm. nr 102964L) w [@blinie i obejmup:
* wykonanie koryta wraz z profilowaniem i z@gczaniem podf@ w gruncie kat. II-1V pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni, gdokas¢ 28 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okrglenia g zgodne z obowkzujacymi polskimi normami i z definicjami podanymi w S00.00.00.
~Wymagania ogoélne".

1.5. Ogdlne wymagania dotycece robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ggkevykonanych robét oraz za ich zgodé@ dokumentagj
projektows, ST oraz z poleceniamidyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w ST 00.00.00. ,Wymagania ogodlne”.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” p. 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania korytowania, profilowania i zagczenia podia powinien
wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbpujacego sprgtu:

e podrczny sprzt do wykonywania praccznie w miejscach trudno depnych,

» réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢rkie ustawianym lemieszem;zynier maze dopycic¢
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

» walcbw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygin.

Stosowany spe¢t nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania @&jdn4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST 0000QNVymagania ogolne” p. 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygiic do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \W&iejsze
przysgpienie do wykonania profilowania i zgggczania podia, jest maliwe wytacznie za zgogl Inzyniera,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym iggazczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkoryta w planie i profilu powinny léywczenie]
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalgy ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez4yniera. Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powimmaazliwia¢ nackgnigcie
sznurkow lub linek do wytyczenia robét w ogissich nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj sprgu, a w szczegdlrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone
Sa roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mana wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matymemakr Sposob wykonania musictgaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poan by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npsyb odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysicze

Po oczyszczeniu powierzchni patHo naley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedrych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm vgze ni projektowane rane podiga.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wygtija zanzenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulclirpodtaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowiec
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w §lo koniecznej do
uzyskania wymaganych ganych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartsi wskanika
zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podtza naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystapi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuow& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zagzszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podioe uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zagsszczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogdo wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnai¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotnéci optymalnej z tolerang;
od -20% do +10%.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (l)

Strefa korpusu Minimalna waié |,
konpa-chodnikéw | koryta i poszerzenia jezdni
Goérna warstwa o grukoi 20 cm -0,97 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozdo 0;97 0,97

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza
Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.
Jeeli po wykonaniu robo6t zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
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robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, pimwvinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praeinzenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przeziyniera.

Jeeli wyprofilowane i zagszczone podtee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oilejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeramezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakd rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolnes.p.

6.2. Badania w czasie robét.

6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw.
Ze wzgkdu na zakres robot — koryta na poszerzeniacignier maze okréli¢c z zmniejszony zakres i
czgstotliwos¢ bada dostosowasmdo zakresu robot

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pmah

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta lraz na 100 m
2 | Réwna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 1raz na 100 m
4 | Spadki poprzeczné lrazna 100 m

5 | Rzdne wysokeéciowe €0 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach

6 Uksztaltowanie osi w planié €0 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach
7 Zageszczenie, wilgotn@ gruntu w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecazagiziej nk raz na
podiaza 600 nf

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych

6.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podia)
Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi-5 cm.

6.2.3. Rownéc koryta (profilowanego podi@)
Nierowndci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy taty zgodnie z normBN-
68/8931-04 [4].
Nierowndgci poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrowy tatg lub taty dostosowasndo szerokeéci koryta.
Nieréwndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego peadtpowinny by zgodne z dokumentagcjprojektowy z
tolerancyg = 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe
R&nice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.
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6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
G5 w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ezegj niz + 5 cm dla pozostatych
drég.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢siporOwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztédcekrélonych zgodnie z norsmBN-64/8931-
02 [3] nie powinna by wigksza od 2,2.

Wilgotnagi¢ w czasie zagszczania naly bad@& wedtug PN-B-04481 [1]. Wilgotrsé gruntu podiéa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od gdkrg/ch
w punkcie 6.2 powinny ynaprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniemigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST 0000(Mymagania ogolne” p. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta profilowanego
podiaza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST 00MP/Nymagania ogolne” p. 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projegto®T i wymaganiami lzyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 hkoryta, profilowania i zagszczenia obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie koryta wraz z odwiezieniem gruntu na adkt
- profilowanie i zagszczenie (dogszczenie) podia,
- utrzymanie podia,
- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooollksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie ptyy
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roennawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 04.02.01 WARSTWY ODS,CZAJACE | ODCINAJACE (CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techni¢gzsgewymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru
robét zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumemzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wyszczegolnionych w p. 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygarowadzenia robo6t zwianych zremontem
utwardzenia jezdni w ul. Asnyka (dr. gm. nr 1029640 w Deblinie i obejmup:
« Warstwy odgczapce, wykonane ecznie/mechanicznie i zaggczane mechanicznie o gr.12 cm;
CBR=25%,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oléleniami
podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoind’.p.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST 00.00.00
~Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstégczagcych :
- piaski,
— Zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agtzapcych i odcinagcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zalenoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstsy odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianangu podiga.
Dla materialdw stosowanych przy wykonywaniu warsttigczapcych warunek szczel§oi musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na twaesodcinajcej.

b) zagszczalnéci, okrelony zalenoscia:
d
u=—"2x>5
d 10

gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odsiczapca,
d;o - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odsiczapca.
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Materialy stosowane do wykonania warstwy gudspcej powinny spetni@ (oprécz wiw wymaga)
wymagania normy PN-EN 13285 [1] i Wymagaechnicznych WT-4 [11]dla ulepszonego padio
- uziarnienie 0/8 mm (@ — wg PN-EN 933-1 [2],
- krzywa uziarnienia:
- 0,063 mm — 0 — 15%,
- 1,0 mm — 15 - 75%,
- 4,0 mm — 47 - 87%,
- 8,0 mm — 90 - 100%,
-11,2mm- -100%
- wrazliwo$¢ na mroz (wskanik piaskowy SE nie mniej #i35 wg PN-EN 933-8 [3])
UWAGA. Wskanik piaskowy nalgy okresli¢ po 5-krotnym zagszczeniu w aparacie Proctora wg PN-EN
13286-2 [4]
- wodoprzepuszczaléd — wskanik filtracji k — nie mniej nk 8 m/dole wg PKN-CEN ISO/TS 17892-11 [5]
UWAGA. Wskanik filtracji nalezy okresli¢ po 5-krotnym zagszczeniu w aparacie Proctora wg PN-EN
13286-2 [4]
- wskanik CBR (po zagszczeniu dod=1,0 i moczeniu co najmniej 96 h) — nie mnief 86 wg PN-EN
13286-47 [6]
- kontrola produkcji — materiat powinien dpbjety zakladowa kontral produkcji (system oceny zgoditd
4 wg PN-EN 13242 [7])

2.4. Sktadowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyczicej nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budaew zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowani&yykonawca robot powinien
zabezpieczy kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmynii materiatami kamiennymi. Podi®
w miejscu sktadowania powinno bydowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgee spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw odcirggych i odgczagcych powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
a) rowniarek,
b) walcéw statycznych,
¢) piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych,

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ajdiht 4.

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 000MVymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ST 04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
i zagszczaniem podi@a”.

Warstwy odcinajca i odgczapgca powinny by wytyczone w sposdb umlbwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentagprojektow, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.
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Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w e¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno utivdaé nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odspach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw édaych wysokéciowych. Grubéé roziazonej warstwy lanego
kruszywa powinna kiytaka, aby po jej zagzczeniu ogignieto grubaé projektowan.

Rozpoczcie uktadania kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez hyniera warstwy
poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do
jej zag:szczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym malenzpoczyné od kravedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czsciowo
naktadajcymi sk, w kierunku jej goérnej kraedzi.

Nieréwndci lub zagtbienia powstatle w czasie zmgczania powinny kywyrownywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie luunicie materialu, a do otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcimap i odaczapca powinna by zagszczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zag:szczanie nalgy kontynuowa do osjgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtugBMN13286-2 [4]
Wskanik zagszczenia nalg okreslac dowolmy metod, (w tym plytami dynamicznymi) w sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Wilgotnos¢ kruszywa okrédong wg PN-EN 1097-5 [8] podczas zmgczania powinna by réwna
wilgotnasci optymalnej z tolerangjzgodry z PN-EN 13285 [1] od 70% do 100% jej wardio

W przypadku, gdy wilgotié kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdigotnos¢ kruszywa jest risza od
wilgotnasci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny
Ze wzgkdu na zakres wykonywanych warstw sadzapcych — nie wprowadza esi obowizku
wykonywania odcinka prébnego.

5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed ukniem nasgfpnej warstwy powinny hyutrzymywane w
dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdow koniecznych dla wykonania zejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olygia Wykonawe robaot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jak@ robot podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolng’ gk

6.2. Badania przed przysgpieniem do Robét

Przed przygpieniem do robdt Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie
wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.
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6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Castotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i z&sgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 [ Réwna¢ poprzeczna 10razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 100m
6 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nzdeqdziatce roboczej, lecz nie rzadziej raz
na 400 A
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadzieyaz na 2000
7 | Zagszczenie, wilgotn@ w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecaréelziej nk raz na 600 m
kruszywa

UWAGA. Ze wzgkdu na rodzaj uktadanej w-wy tzn. na zjazdach, Ireymaze dopuycic inng
czestotliwos¢ bada.

6.3.2. Szeroké&¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. ROwnd¢ warstwy

Nieréwndaci podiwne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzye 4 metrow tatg, zgodnie z
normyg BN-68/8931-04 [9].

Nieréwngci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrovy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcigegj i odgczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z
dokumentagj projektows z tolerancj = 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokdciowe
R&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.

6.3.6. Grubai¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentaciji projektowej z toleragcil cm, -2
cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwéch twmarsh, naley mierzy¢
taczrg gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod verfgim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nghlgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomgkiu tych robo6t nasgpi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.7. Zagszczenie warstwy
Wskanik zagszczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [10] nie
powinien by mniejszy od 1 lub wg innych metod zaakceptowarnyaez Irzyniera.
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Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly bad& wedlug wg PN-EN 1097-5 [8] podczas
zag:szczania powinna Byéwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjzgodry z PN-EN 13285 [1] od 70% do
100% jej wartéci.

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w p.
6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylkananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00000Mymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odszajpce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST 00MPMymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrégi podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1nhwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
a) prace pomiarowe,
b) dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padtowarstwy materialu o gruboi i
jakaosci okreslonej w dokumentacii projektowej i specyfikacji tadczne;j,
c) wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
d) zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
e) przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigi
f) utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-EN 13285 Mieszanki niezgdane. Specyfikacja
2 PN-EN 933-1 Badania geometrycznychdetavosci kruszyw -- Oznaczanie sktadu ziarnowego
-- Metoda przesiewania
3 PN-EN 933-8 Badania geometrycznychdstarosci kruszyw -- Czs¢ 8: Ocena zawarfoi

drobnych czstek -- Badanie wskaika piaskowego
4 PN-EN 13286-2 Mieszanki niezyziane i zwazane hydraulicznie -- Gz¢ 2: Metody bada
laboratoryjnych gstasci na sucho i zawarfoi wody -- Zagszczanie metag

Proctora
5 PKN-CEN ISO/TS Badania geotechniczne -- Badania laboratoryjnetgmur Cz$¢ 11: Badanie
17892-11 filtracji przy statym i zmiennym gradiencie hydranzinym

6 PN-EN 13286-47 Mieszanki niezygane i zwjzane spoiwem hydraulicznym -- &2z 47: Metoda
badania do ok&enia kalifornijskiego wskanika ngnaosci, natychmiastowego
wskaznika n@gnaosci i pecznienia liniowego

7 PN-EN 13242 Kruszywa do niezwanych i zwazanych hydraulicznie materiatdw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictsvisgowym

8 PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznyédgeiwosci kruszyw -- Czs¢ 5:
Oznaczanie zawaroi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

9 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enoawierzchni planografem i fat
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10 BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
11. Wymagania Techniczne WT-4 2010 Mieszanki nigzane do drog krajowych, Warszawa 2010.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST 04.04.02 PODBUDOWA (NAWIERZCHNIA) Z MIESZANEK NIEZWI AZANYCH
(CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczaejymagania ogolne dotyseze wykonania i odbioru
robot zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw niezanych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenzeyargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wyszczegolnionych w p. 1.3.

1.3. Zakres robé6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji yda prowadzenia robét zwkanych zremontem
utwardzenia jezdni w ul. Asnyka (dr. gm. nr 102964l w Deblinie i obejmup:
* wykonanie nawierzchni z mieszanki niezzanej 0/31,5 mm, grubéwarstwy po zagszczeniu 16 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka niezwjzana -ziarnisty materiat, zazwyczaj o oklenym sktadzie ziarnowym

(odd=0 doD), ktéry jest stosowany do wykonania ulepszonegtiqia gruntowego oraz warstw
konstrukcji nawierzchni drog.

Mieszanka niezwazana mae by wytworzona z kruszyw naturalnych (przekruszonerid), sztucznych, z
recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okienych proporcjach.

1.4.2 Kategoria -charakterystyczny poziom wid@iwosci kruszywa lub mieszanki niezgdanej, wyraony,
jako przedziat wart@i lub wartg¢ graniczna. Nie ma zateosci pomiedzy kategoriami rénych
wiasciwosci. Wiasciwosci oznaczone symbolem kategorii NR oznagzag nie jest wymagane badanie
danej cechy.

1.4.3. Partia -wielkos¢ produkcji, wielké¢ dostawy, dostagvdzielory (np. fadunek wagonowy, tadunek
samochodu ezarowego, tadunek barki) lub halcktora zostata wyprodukowana w okresie wgsivania
jednakowych warunkow. Przyagitym procesie produkcyjnym, jako partialery przyjmowa ilos¢
wyprodukowan w ustalonym czasie.

1.4.4. Podbudowa dolng czgs¢ konstrukcji nawierzchni drog stgca do przenoszenia olagen z ruchu na
podtaze. Podbudowa nie sktada sie z podbudowy zasadniczej i pomocniczej.

Obydwie warstwy mogby¢ wykonywane w kilku warstwach technologicznych.

W przypadku wzmacniania, konstrukégtniegcej nawierzchni drég uwa skt za podbudow.

1.4.5. Podbudowa pomocniczawarstwa, zapewnigga przenoszenie olgen z warstwy podbudowy
zasadniczej na warstvpodiaza. Podbudowa pomocnicza meosktada si¢ z kilku warstw o ranych
wiasciwosciach.

1.4.6. Podbudowa zasadniczawarstwa zapewniaga przenoszenie oheen z warstw wyej lezacych na
warstwe podbudowy pomocniczej lub podie.

1.4.7. Destrukt asfaltowy -materiat drogowy pochodey z frezowania istniggych warstw z mieszanek
mineralno-asfaltowych (mma), lub z przekruszeniadt&adw warstw nawierzchni asfaltowych oraz
niewbudowanych partii mma, ktéry zostat ujednorodyi pod wzgidem sktadu oraz co najmniej przesiany,
w celu odrzucenia dych kawatkbw mma (nadziarno niegksze od 1,0 mieszanki niezwizanej).

1.4.8. Kruszywo stabe- kruszywo przewidziane do zastosowane w mieszareesznaczonej do
wykonywania warstw nawierzchni drogowej, lub padtallepszonego, ktére charakteryzugeréznicami w
uziarnieniu, przed i po 5 krotnym zggczeniu metagProctora, przekraczagymi £8%. Uziarnienie
kruszywa nalgy sprawdzé na sitach przewidzianych do kontroli uziarniengRN-EN 13285 [2](tabl. 5) i
WT-4 [28]. O zakwalifikowaniu kruszywa do kruszy¥alsych decyduje najwksza ré@nica wartgci
przesiewdw na jednym z sit kontrolnych.
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1.4.9. Zaktadowa Kontrola Produkcji (ZKP) — stah wewrgtrzng kontrok produkcji prowadzognprzez
producenta, ktorej wszystkie elementy, wymagapiasitanowienia przgie przez producenta powinnydy
w sposob systematyczny dokumentowane poprzez xegigg zasad i procedur pggbwania; system
dokumentowania kontroli powinien gwarantaweadnolity interpretagi zapewniania jakiei i umazliwi ¢
osiggniecie wymaganych cech wyrobu oraz efektydeia@ziatania systemu kontroli produkciji.
Posiadani&ystemu Zaktadowej Kontroli Produkcji (ZKP) jest wymogiem zgodnie z Ustaw dn.
16.04.2004. r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. Np@2. 881 wraz z pd. zmianami) [26], ktéry dotyczy
wszystkich producentéw wyrobow budowlanych.

Zaktadowa Kontrola Produkgcji jest kontgahapca na celu zapewnieniee materiaty budowlanezgodne
Zz normami oraz deklaracproducenta.

1.4.10.Pozostatekreslenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagaogdlne”

1.5. Ogdlne wymagania dotycece robot
Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoIne’.p.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatdw
Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pude ST 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Wymagania dla kruszywa - do wykonania umocniga nawierzchni
2.2.1. Postanowienia ogoélne
Wymagania wobec kruszywa opartens klasyfikacji zgodnej z nomPN-EN 13242 [1]
Mozna stosowénastpujace wyhcznie n/w rodzaje kruszyw:
* kruszywo naturalne lub sztuczne pochazz przekruszenia skaty lub surowca nidgbe
kruszywem stabym (patrz 1.4.8)
* kruszywo j.w. lecz zakwalifikowane jako stabe,
* kruszywo naturalne nieprzekruszone lub sztuczne,
e kruszywo z recyklingu,
* kruszywa dace mieszankkruszyw j.w.
Zgodnie z Programem Funkcjonalngytkowym stosowé& mazna tylko mieszankkruszywa 0/31,5.
Wymagania wobec mieszanek kruszyw niezanych opartegsna klasyfikacji zgodnej z nomPN-EN
13285[2]

2.2.2 Wymagania wobec kruszyw
Wymagania wobec kruszywa przeznaczonego do wytwerzaieszanek niezyzanych do warstw
nawierzchni:
» uziarnienie wg PN-EN 933-1 [3]:80/20; G80; G\75
* 0golne tolerancje uziarnienia kruszywa grubego WedaN 933-1[3]: GT20/15,
* 0golne tolerancje uziarnienia kruszywa drobnegdMgEN 933-1[3]: GF10,,
* 0golne tolerancje uziarnienia kruszywa ggtym uziarnieniu wg PN-EN 933-1[3]: G20,
» ksztalt kruszywa grubego:
o wskanik ptaskaci wg PN-EN 933-3[7], nie wicej niz: Flso,
lub
o wskanik ksztattu wg PN-EN 933-4[8], nie wae] niz Sks,
» kategoria procentowych zawasto ziaren o powierzchni przekruszonej lub tamangjRIN-EN 933-
5 [9]: Coors,
» zawart@¢ pytow wg PN-EN 933-1 [3]:
0 w kruszywie grubym:dexarowana
0 w kruszywie drobnym:dwarowana
Uwaga. taczna zawart& pytdw powinna migci¢ sic we wskazanych krzywych granicznych,
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» jakos¢ pytow wg PN-EN 933-8 [10] (na frakcji 0/2 mm; wuazywie drobnym i o gglym
uziarnieniu po 5-krotnym zggzczeniu metagProctora), nie mniej niSEss,

» odpornd¢ na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2 [12], nieedj niz: LA 4,

» odporna¢ nascieranie kruszywa grubego wg PN-EN 1097-1 [11]-alekvana (M),

* gestas¢ wg PN-EN 1097-6 [14]- deklarowana,

* nasgkliwos¢ wg PN-EN 1097-6 [14]; nie wcej niz WA,42,

» zawart@¢ siarczanéw rozpuszczalnych w kwasie wg PN-EN 17 4%7]— nie normuje gi(ASyr),

» catkowita zawart& siarki wg PN-EN 1744-1 [17]- nie normuje $5r),

» statci¢ objgtosci zuzla stalowniczego wg PN-EN 1744-1 [17]; niegogj niz Vs,

» odporna¢ na rozpad krzemianowy (dot. kruszywazla wielkopiecowego kawatkowego) wg PN-
EN 1744-1 [17] — brak rozpadu,

* odpornd¢ na rozpadelazawy (dot. kruszywazizla wielkopiecowego kawatkowego) wg PN-EN
1744-1 [17]- brak rozpadu,

» zawart@¢ sktadnikdw rozpuszczalnych w wodzie wg PN-EN 13448]- brak substancji
szkodliwych,

* zawart@¢ zanieczyszcze— brak zawart¢i ciat obcych,

» zgorzel stoneczna bazaltu (dot. kruszywa bazaltoyvegy PN-EN 1367-2 [16]: kategoria niezsza
niz SBa,

* mrozoodporn& na frakcji kruszywa 8/16 wg PN-EN 1367-1 5 F

wymagania organizacyjne producenta (wytworcy)

» system oceny zgodsa — system 4 wg Rozp. Min. Infrastruktury z dni8.2004 r. (Dz.U. Nr 195
poz. 2011) [25]

» zakfadowa kontrola produkcji (ZKP) — zgodna zeahikiem C WT-4 z 2010 r. [28].

W przypadku konieczriai wykonania badarozjemczych lub kontrolnych w/w cechy oznaczagenma
prébkach kruszyw pobranych zgodnie z:

* PN-EN 932-1 [5],

* PN-EN 932-2 [6].

2.3 Wymagania wobec wody do zraszania kruszywa
Do zraszania kruszywa najestosowé wodk nie zawierajca sktadnikow wptywagcych szkodliwie na
mieszank kruszywa, ale umdiwiajaca wiasciwe zagszczenie mieszanki niezyzane;.

2.4. Wymagania wobec mieszanki kruszyw do wykonaniamochienia pobocza (nawierzchni).

Stosowane mieszanki powinnyéhak produkowane, sktadowane i transportowane atkarywaty
zachowanie jednakowych wg@wosci, byty jednorodne i spetnialy wymagania ctome w niniejszej
specyfikacji.

2.4.1 Wymagania ogolne.
Do wykonania podbudowy stosofwaieszanki o uziarnieniu 0/31,5 mm, spetaca wymagania
uziarnienia.
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Rys. 2. Mieszanka niezmana 0/31,5 do warstwy nawierzchni (KR1-2)

2.4.2 Zawartasé pytow.

Zawartd¢ pytow (<0,063 mm) wg PN-EN 933-1 [3] powinna wyito8 — 15%.
W przypadku stosowania kruszyw stabych zawérpytdw oznaczg po 5-krotnym zagszczeniu metoda
Proctora.

2.4.3 Zawartc¢ nadziarna.

Zawartd¢ nadziarna (31,5 - 45 mm) wg PN-EN 933-1 [3] poweinvynost nie wiecej niz 10%.
W przypadku stosowania kruszyw stabych zaw&rt@dziarna oznacéypo 5-krotnym zagszczeniu
metoda Proctora.

2.4.4 Uziarnienie.

Uziarnienie okrdone wg PN-EN 933-1 [3] musi speldizwymagania przedstawione na rys. nr 2.
W przypadku stosowania kruszyw stabych uziarnieaigaczy po 5-krotnym zagszczeniu metoda
Proctora. Przydatré takiego kruszywa pod wzglem uziarnienia jest spetnionegdi faktyczne
uziarnienie jak i deklarowane spetaiayymagania przedstawione na rys. nr 1.

2.4.5 Wrazliwo$é na mroz.

Wskanik piaskowy SE wg PN-EN 933-8 [10]Joznaczony parétitym zagszczeniu metoda Proctora (wg
PN-EN 13286-2 [19]) nie mniejszymB5.

2.4.6 Zawartasé¢ wody.
Zawartd¢ wody w mieszance okilwna wg PN-EN 1097-5 [13] (lub igrmetod, zaakceptowanprzez
Inzyniera) powinna wynogi80-100 % wilgotnéci optymalnej okrédonej wg PN-EN 13286-2 [19].

2.4.7. Wymaganiasrodowiskowe.
W przypadku wyrzenia zgody przez ftyniera na stosowanie kruszyw:
* kruszywo z odpadow przemystowych,
* kruszywo z recyklingu.

Wykonawca powinien przedstatMlokumenty technicznaviadczce o braku negatywnego oddziatywania
nasrodowisko.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z mieszanek nigzanych powinien wykazasic

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgych w uradzenia dozujce woa@. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoginboptymailnej,

b) sprztu do rozktadania kruszywa dostosowanego do froothdt,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania @jgkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa ména przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiesagaih je przed
rozsegregowaniem, zanieczyszczeniem, zmieszanienymi materialami. Gotowe mieszanki przewozi
sposob zabezpiecaay dodatkowo przed nadmiernym wysuszeniem i zagigiem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST 0000QNymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtga
Podtae pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w ST 04.02.01 ,Warstwa agzapca”.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarmpodbudowy powinny @ywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi zjazdu i wzdtkrawedzi.
Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinno atiwgac¢ nacagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa acisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna koniecznid zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlinakcji na drodze
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnglmd razu transportowana na miejsce wbudowania w tak
sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadnozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej
ostateczna gru8é po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposob zapewnaay osikgnigcie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.

Wilgotnai¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiatwilgotnasci optymalnej (Wp:
) okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-EN 1328&9]. Dopuszczalne jest zgggczenie
materiatu o wilgotnéci w granicach 0,8 — 1,04y ; wilgotnas¢ oznaczana wg PN-EN 1097-5 [13] lub w
inny sposéb dopuszczony przezyniera. Nadmiernie nawilgocony materiat, powingasta osuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezelewilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o ponad
20% jej wartdci, mieszanka powinna by wilzona okrélong ilosciag wody i rownomiernie wymieszana.

Podbudow zag:szcz& walcami wibracyjnymi ogumionymi i stalowymi gtaaii.

5.5. Utrzymanie podbudowy (nawierzchni)
Podbudowa po wykonaniu, a przedzgloiem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
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budowlanego, to jest obogzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gereruch.
Koszt napraw wyniktych z niewsaiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakd robo6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolng’ Gk

6.2. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdrzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstawvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te
powinny obejmowéa wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotycacych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej nawierzchni

L Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
P i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | Rownda¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 [ ROwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1l km
5 | Uksztattowanie osi w planie|co 100 m
6 | Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktachaadd{ dziatce roboczej, lecz ni¢
rzadziej ntraz na 400 M
Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie rzadiieraz na 2000
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukoéw poziomych: na pogtku krzywej przejciowej oraz na poatku, wsrodku i na kécu kazdego
luku poziomego

6.3.2.R6wnas¢ nawierzchni

Nieréwndci podtwzne nawierzchni naky mierzy¢ 4-metrovy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04
[24].

Nieréwndci poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrovy fata, zgodnie z norsmBN-68/8931-04
[24].

Nieréwndci nawierzchni nie powinny przekra@za5 mm dla nawierzchni z kruszywa.

6.3.3.Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostyckagh powinny by zgodne z dokumentagcprojektowy, z
tolerancg = 0,5%.

6.3.4.Uksztattowanie osi nawierzchni
G5 nawierzchni w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czeej niz + 5 cm.

6.3.5.Szeroka¢ nawierzchni
Szeroké&t nawierzchni nie mige r&nic¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.4. Pomiar ngnosci nawierzchni
Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-
64/8931-02 [23]. Pomiar nalg wykona nie rzadziej ni raz na 3000 i lub wedtug zaleaelnzyniera.
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Nawierzchnia z kruszywa powinna spethaymagania dotyece ndnosci podane w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagana 8ocs¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia mierzony
Kategoria ruchu przy wyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch KR1 i KR2 100 140
Rueh-KR3--KR4 489 170

Zagszczenie nawierzchni ttuczniowej najauzna za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtornego
modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odkeetat, mierzonych przyzyciu ptyty osrednicy 30
cm.

E2
I():E < 2,2
E,>140 MPa

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.5.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetrjag wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji anst
odrzucone. Yeeli kruszywa, nie spetnigge wymaga zostag wbudowane, to na poleceniezymiera,
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, nha wtasny koszt.

6.5.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore waikia wiecksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3 powinny bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie nagratbaé
warstwy, wyréwnane i powtérnie zeggczone. Dodanie howego materiatu bez spulchnigylkananej
warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona nha wtasny kosztidRovykonaniu nagpi ponowny pomiar i ocena.

6.5.3.Niewtasciwa n@nosé¢ nawierzchni

Jeeli naénos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty
niezkexdne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez mgniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykoonawylko wtedy, gdy zapénie nénosci nawierzchni
wyniklto z niewtaciwego wykonania przez Wykonawoob6t.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00000Mymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarowa jest nf (metr kwadratowy) podbudowy (nawierzchni) z marsd niezwizane;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST 00MPMymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrégi podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 npodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentuaimapravg podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

— zagszczenie rozlgonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robat.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

Uwaga.

W zestawieniu nie podajegsioku wydania normy, spowodowane jest tggbrmi zmianami przez PKN
(wycofywaniem i wprowadzaniem norm), w z&ku z powyszym zgodnie z p. 1.5.13. ST 00.00.00
obowigzuje norma z najnowszego wydanvdykonawca i Inzynier przed rozpoczciem prac
zobowiazani 3 sprawdzté aktualnd¢ cytowanych norm w niniejszej ST na stronach PKMny.bip.pkn.pl
lub https://sklep.pkn.pl

1. PN-EN 13242 Kruszywa do niezygzianych i hydraulicznie zwkanych materiatéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

2. PN-EN 13285 Mieszanki niezgzane — Wymagania.

3. PN-EN 932-1 Badanie podstawowych $davosci kruszyw — Metody pobierania prébek

4. PN-EN 932-2 Badanie podstawowych $davosci kruszyw — Metody pomniejszania probek
laboratoryjnych

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych §giavosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego —
Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-2 Badania geometrycznych $gfaosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego —
Nominalne wymiary otwordéw sit badawczych

7. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych $gfaosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren za pagmoc
wskaznika ptaskdci

8. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych §giavosci kruszyw — Czs$¢ 4: Oznaczenie ksztattu ziaren —
Wskaznik ksztattu

9. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych $gfavosci kruszyw — Oznaczenie procentowej zawstito
ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekersa lub tamania kruszyw grubych

10. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych $gfavosci kruszyw — Ces¢ 8: Ocena zawarfcoi drobnych
czgstek — Badania wskaika piaskowego

11. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznychéei@osci kruszyw — Cgs¢ 1:0Oznaczanie
odporndci nascieranie (mikro-Deval)

12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw — Cgs¢ 2: Metody
oznaczania odpordoi na rozdrabnianie

13. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznychéei@osci kruszyw — Cgs¢ 5: Oznaczanie
zawartdci wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

14. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznychéei@osci kruszyw — Cgs¢ 6: Oznaczanie
gestasci ziarn i nasikliwosci

15. PN-EN 1367-1 Badania w4eiwosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — @&¢ 1: Oznaczenie mrozoodpoKtd

16. PN-EN 1367-2 Badania wdeiwosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — @&¢ 2: Badanie w siarczanie magnezu

17. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych gdavosci kruszyw — Czs¢ 1: Analiza chemiczna

18. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych $davosci kruszyw — Cgs¢ 3: Przygotowanie wyggow przez
wymywanie kruszyw

19. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezgaane i zwizane hydraulicznie — €& 2: Metody bada
laboratoryjnych gstasci na sucho i zawarfoi wody — Zagszczenie metagProktora.
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20. PN-EN 13286-47 Mieszanki niezagwane i zwgzane hydraulicznie — €& 47: Metody badania do
okreslenia kalifornijskiego wskanika ngnosci, natychmiastowego wskaika nGgnosci i pecznienia
liniowego.

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krustgilizowanych mechanicznie

22. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagaadania.

23. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenia naefmi podatnych i podi@ przez obarzenie
ptyta

24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réganmawierzchni planografem i fat

25. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty.

26. Ustawa z dn. 16.04.2004. r. o wyrobach budowlarfiizhU. Nr 92 poz. 881 wraz z pd. zmianami)

27. Rozp. Min. Infrastruktury z dn.11.08.2004 r. wssteynoéw oceny zgods&oi, wymaga jakie powinny
spehnia notyfikowane jednostki uczestnigze w ocenie zgodioi, oraz sposobu oznaczenia wyrobow
budowlanych oznakowaniem CE (Dz.U. Nr 195 poz. 2011

28. Mieszanki niezwizane do drég krajowych WT-4 2010 Wymagania Techm@ck¥Varszawa 2010,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST 06.03.02 NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH (CPV 4523342-6)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczeyymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z napragypoboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana gidkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.3.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiydai prowadzenia robét zgzanych zemontem utwardzenia
jezdni w ul. Asnyka (dr. gm. nr 102964L) w @blinie i obejmup:
* uzupelnienie i profilowanie poboczy gruntowych.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymast pojazdu,
umieszczenia ugdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgta jednoczénie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni, wykenaz gruntu odpowiednio wyréwnanego i
uksztattowanego w profilu poprzecznym i padiym oraz zagszczonego.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe gs zgodne z obowkujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w w ST 00.00.00 ,Wymagania logd.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektows, specyfikacj techniczyg i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Do uzupetnienia poboczy stos@waateriat utwardzenia jezdni rozebrany w trakcis/tawania.

3. SPRZET
Wykonawca przyspujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykagia mazliwoscig

korzystania z nagpujacego sprgtu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do ewetnego spulchnienia gruntéw,

- réwniarek do profilowania przekroju poprzecznegbauzy,

- fadowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkunguyi

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikdw na wogwyposaonych w uradzenia do rownomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody oraz w pompy do napetnianiaaiikow wod;.

4. TRANSPORT
Sprzt | materiaty do odtworzenia trasy @ przewozi dowolnymi srodkami transportu, zalecaesi
uzywanie samochodéw samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zalazenia ogolne

Pobocza stanowvboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsigybkie odprowadzenie wody z
jezdni i poboczy. Wewgirzna krawgdz pobocza i zewgtrzna kravgdz jezdni powinny stanowijedra
linig, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych powinjgnaickszy od spadku poprzecznego jezdni, np.
0 2%. Pochylenie podime poboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem podiwym jezdni.

5.2. Przygotowanie poboczy do naprawy
Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca jest zobarany, w zaleénosci od charakteru wykonywanej
naprawy, dokona
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a) usungcia z naprawianych powierzchni zanieczysacrakich jak gajzie, kamienie, ficie z drzew,
skoszenia trawy i chwastow, a w razie wykonywaitiaki poboczy, réwnig pachotkéw hdz innych
elementdéw, ktdrych usugdie czasowe nie spowoduje zaggnia dla bezpiecastwa ruchu drogowego,

b) wyznaczenie granicy pasa drogowego i wyznaczemigkaci pobocza,

¢) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkuiesidzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie
rowkéw odwadniajcych,

d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darniyprzypadkach niezidnych przy wykonywaniu
scinki poboczy,

e) spulchnienia powierzchni poboczy neslgbkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobrego
Zwigzania warstw,

f) spryskania wog powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernighego gruntu poboczy.

5.3. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przygpieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonadakona przygotowania poboczy
do naprawy.

Na uzupetnienie poboczy Wykonawcaje materiatbw zgodnych z p-ktem 2 lub innych uagiodych
Z Inzynierem. Wywany grunt(materiat) powinien posiadaptymalry wilgotnos¢.

Grunt (materiat) powinien Byéwnomiernie rozkladany na calej szer@tiqgpobocza oraz profilowany
do wymaganego spadku poprzecznego za pgmieniarek.

Zagszczenie gruntu o optymalnej wilgotiopowinno by dokonywane za pomeavalcéw lub
zag:szczarek, ktorych rodzaj Wykonawca uzgodnizyitierem.

Zagszczenie gruntu natg prowadzé od krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni.
Zagszczona powierzchnia powinnadapwna, posiadajednakowy spadek poprzeczny zgodny ze
spadkiem zatzonym oraz nie posiadaladéw két od walcow. Wskanik zag:szczenia okrdony wg BN-
77/8931-12 [2]co najmniej 0,98 maksymalnego zarczenia wg normalnej proby Proctora, zgodnie Z2PO#481
(1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jag@ robot podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoInet’ gk

6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Ze wzgtdu na zakres robot ignier maze zadecydow@o uproszczonej procedurze bagdpolegagcych tylko na
wizualnej ocenie.

6.3. Czstotliwosé i zakres badai i pomiaréw
Ze wzgtdu na zakres robot ignier maze zadecydow@o uproszczonej procedurze bagdpolegagcych tylko na
wizualnej ocenie wykonanej roboty.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST 000DMVymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarow wykonanych robét na poboczach jest(metr kwadratowy) wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST Q0MPNymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami lzyniera, j&li wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtugktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m2 robét przy naprawie poboczy obejmuje

- oznakowanie robdét,
- przygotowanie podim,
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- dowdz gruntu (materiatu),

- rozcielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dolentacy,
- zagszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych,

- roboty wykaiczeniowe,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prdaivektu
2. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu.
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